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|.D.E.A. € un consorzio di PMI nato nel maggio del 2005 e puo
essere considerato uno spin off accademico, essendo nato su
iniziativa di alcuni componenti del gruppo di ricerca del Dipartimento
di Ingegneria Economico Gestionale della Federico Il.

Il consorzio |.D.E.A nasce con lo scopo di raggruppare in un
network stabile, PMI con grandi competenze specialistiche nei
diversi campi di applicazione che in tal modo sono in grado di offrire
un interfaccia unica ai propri committenti per la realizzazione di
sottoinsiemi complessi nei settori industriali ad alto tasso di
Innovazione.

Sono soci del Consorzio IDEA:

A-TECHNOLOGY
DTM

Euro.Soft

Merlino Technology
CMD

Il Consorzio IDEA sara lieto di accogliere tra i propri membri, nella

prossima assemblea, la Geo Systems.
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CIRANO - COOPERATIVE ITALIAN
ROBOTIC AUTONOMOUS OPERATOR -

Progetto  sviluppato nellambito  dei
“Sistemi Robotica di Supporto”, del
Programma “ltalian Vision for Moon
Exploration”.

In tale progetto la struttura interna del
consorzio ha fatto da sistemista
avvalendosi delle competenze
specialistiche dei diversi consorziati,
oltre che del Consorzio ECSA e

dell’Unisannio.

Due sistemi
1.

Unico rover dotato di drill, braccio per la
raccolta dei campioni e sensori per I'analisi

Nove piccoli rover destinati a portare a
termine, sulla superficie lunare, un
esperimento in grado di fare per la prima
volta misurazioni nella cosiddetta “Dark
Age” dell’'universo.
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USV - Unmanned Space Vehicle for !
CIRA (Centro Italiano Ricerche —~ "~

Aerospaziali) - Per il quale alcuni ST\
dei Partner del Consorzio |.D.E.A. "
hanno collaborato per la
progettazione, l'analisi strutturale e
quella modale, lo splash test

analysis, la valutazione dei RS | 5
materiali, la realizzazione di R —————
pacchetti SW, sino alla — M ’d':mf'--ﬂ_ = j y

realizzazione di componenti.

L = - ,l Sebbene in tale progetto non vi fosse
l ' #8 un coinvolgimento del consorzio,
come tale, la conoscenza diretta tra
coloro che hanno lavorato al progetto
ha consentito I'attivazione di linee di
e comunicazione trasversali tese a
migliorare la risposta del sistema alle
" 9 esigenze della committenza.
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High Resolution Deployable Telescope

P/L di MIOSat - Responsabile A-Technology -
Come nel caso precedente non vi € una
diretta contrattualizzazione del consorzio ma
Il responsabile svolge tanto
specialista avvalendosi
delle competenze specialistiche tanto di DTM

sistemista che di

che di Euro Soft.

I'attivita di

PARAMETER REQUIREMENT
Configuration Deployable Structure
Primary-Secondary Interdistance error +/.6 E-6 m
Secondary Decentring +16 E-5m
Secondary Tilt +0.012 deg
External Baffle dimensions: 1100 mm
Baffling System Requirement s (overall length)
370 mm (external diam.)
Internal Baffle.
Com'andablllty of Optical System through Control Interdist. Axis Z control
Device
Tilting Angle
Secondary Decentring X, Y
Feedback System for Optics Interdistance Control | Interdistance, Tilting, and Centring
Device measurement

Telescope Operating Temperature

[-25 °C, + 40°C] (TBC)

Il sistema presenta un
enorme complessita per
la necessita di

soddisfare requisiti
estremamente stringenti
con un budget di massa
ed economico
estremamente ridotto.
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B3 5: Layout Z < 251.3, ¥ = 125.5 Wl=4) requisiti  ottici, meccanici e
Update Settings Print ‘Window Zoom - funzionali, passando per la
progettazione dei sottosistemi e la
loro integrazione nel sistema, sino
alla simulazione funzionale e
prestazionale dei sottosistemi ottici,
meccanici, elettrici ed elettronici e
dellassieme ed alla realizzazione
del breadbord, tutte le attivita sono
state svolte da aziende appartenenti
al consorzio.
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Grazie per la cortese attenzione



